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Sin dejarse intimidar por las
condiciones climaticas extremas.

Las temperaturas pueden variar notablemente
segun la estacion y la region, y esto debe tenerse
en cuenta al planificar trabajos de inspeccion y
rescate en exteriores. Como modelo insignia del
secior, el rango de temperatura de
funcionamiento del X30 se ha ampliado
considerablemente. Ha sido probado con éxito en
situaciones reales a temperaturas que oscilan
entre -20 °C y +55 °C. Asimismo, ha superado

rigurosas pruebas con el nivel de proteccion IP67.

Seguro, eficiente y altamente
colaborativo.

El X30 utiliza la interaccion mediante luz para
informar al controlador sobre su estado de
funcionamiento. Mientras tanto, evita de forma
autonoma colisionar con objetos en movimiento.
Junto con un boton de parada de emergencia, el
X30 contribuye a proteger la seguridad de
terceros y de las plataformas moviles en entomos

industriales.
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Superar obstaculos, responder con
prontitud.

Durante las tareas de inspeccion, seguridad,
rescate y otras, el X30 es capaz de subir y bajar
escaleras de 45 grados con una velocidad sin
precedentes y una postura agil. Supera con
facilidad escaleras con peldafios abiertos,
responde a las necesidades de la tarea de forma
inmediata y se adapta rapidamente a escenarios

mas complejos y puntos ciegos.
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La percepcion de fusion ilumina la
oscuridad.

Las operaciones tradicionales de inspeccion y
rescate pueden realizarse en cualquier momento, de
dia o de noche, cuando las condiciones de
iluminacion en el lugar son variables e
incontrolables. Gracias a sus capacidades de
percepcion por fusion, el X30 puede llevar a cabo
estas tareas independientemente del entorno
luminico, ya sea con luz excesiva, tenue,

intermitente o incluso en completa oscuridad.
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Autonomia extralarga, cambio rapido
de baterias.

Una bateria de larga duracion es una
caracteristica estandar y esperada en muchos
escenarios para robots cuadripedos industriales.
El X30 ofrece un aumento del 25 % en la
autonomia cuando se carga con soportes.
Ademas, su bateria cuenta con un sistema de
liberacion rapida para facilitar su reemplazo. Este
disefio garantiza la rapida realizacion de tareas
especiales, algo fundamental en caso de

emergencias industriales.
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Estable,
autocarga confiable

Problemas como la iluminacion, la suciedad y el
polvo en diversos entornos industriales pueden
afectar la eficiencia de las soluciones de carga
tradicionales. DEEP Robotics ha desarrollado de
forma independiente una nueva generacion de
soluciones de posicionamiento integradas para
garantizar un proceso de carga mas fluido y

eficaz.



Peso: 56kg Tamarfio de pie:

Max. Velocidad: 24m/s Resistencia:
Proteccion: 1P67 Kilometraje:
Pendiente : <45° Temperatura:
Carga: =20kg Interface:

Ethernet Output power supply (72V BAT)

Paso/Obstaculos H: =20cm

1000*695*470(mm)

2.54h

=10km

-20°~55°

Peso: 59kg Tamario del pie: 1000*715*470(mm)
Max. Velocidad: =4m/s Resistencia: 2.54h
Proteccion: 1P67 Kilometraje: =10km
Pendiente: <45° Temperatura: -20°~55°
Carga: =20kg Interface:
USB2.0 USB3.0 Ethernet WiFi
Paso/Obstaculos H: =20cm Output power supply (5V 12V 24V)
-
1000m
m
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Algoritmo de calibracion
de fusion

Algoritmo de mapeo por fusidon
multisensorial

Algoritmo de localizaciéon por fusion
multisensorial

Algoritmo de planificacion de
navegacion

Interfaz de navegacion de nivel industrial
(12V 24V power supply)

Interfaz de interaccién de luz
inteligente



¥ Controlador inteligente

Como controlador inteligente integrado para el X30,
la placa base del sistema de navegacion gestiona
simultaneamente el procesamiento de programas ‘%‘Y@Cﬁ; 8
relacionados con el negocio, proporcionando
principalmente funciones como la creacién de mapas

y la navegacion. Integra un conmutador de red

Gigabit y varios modulos de estabilizacion de voltaje.

¥ Punto de carga

Dimensiones: 1135*900*845 L*W*H
Input:220V/4.9A
Output:84V/8A

V" Bateria enchufable

Dimension:280*240*82 L*W*H
Rated voltage: 72V

Rated caoacidad:22.4Ah
Rated energia:1612.8Wh
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Inspeccion de patrulla eléctrica

Los robots cuadripedos de DEEP Robotics
realizan actualmente inspecciones no
tripuladas en diversas subestaciones y
tineles de cables subterraneos en todo el
mundo. Estan reemplazando las tareas de
inspeccion manuales, intensas y repetitivas
en condiciones climaticas y ambientales
adversas.
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Rescate de emergencia

Los robots cuadripedos de DEEP Robotics
se han entregado a varios cuerpos de
bomberos nacionales. En el futuro, podran
ayudar al personal de rescate a realizar
labores de reconocimiento en zonas
afectadas por desastres, edificios inestables
y entornos con sustancias toxicas,
contaminacién quimica y falta de oxigeno,
brindando un valioso apoyo en situaciones
dificiles y peligrosas.

Educacion, Investigacion
Cientifica

Los robots cuadripedos de DEEP Robotics
tienen una estructura e interfaz modulares
abiertas, lo que favorece el desarrollo
avanzado de robots en la educacion y la
investigacion cientifica; satisfacen diferentes
necesidades de investigacion y ayudan a
los usuarios a ampliar sus lineas de
investigacion.
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